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EMAGC

lektromechanické produkty firmy Parker Hannifin div. EME (Electro Mechanical Europe) predstavuju

uceleny sortiment mechanickych a elektronickych prvkov pre manipuldciu s polotovarmi a vyrobkami
vo vyrobnom procese. Vysledkom viacerych akvizicii (HAUSER, S.B.C., SSD, PARVEX, TRILOGY, BAYSIDE,
Copmumotor) je rozsirenie sortimentu. Predmetom ¢ldnku je zdkladné obozndmenie so skupinami vyrobkov
a ich najdélezitejsimi vlastnostami. Dalsie informdcie ziskate na webovych strdnkach.

B Linearne aktuatory pre beznui manipulaciu

Zabezpecuju pohyb vo vodorovnej, zvislej, pripadne Sikmej rovi-
ne. Aktudtor méze pracovat samostatne, vo dvojici, alebo v sustave
s dalsimi aktudtormi rozneho druhu. Pohyby jednotlivych osi mézu
byt vykondvané nezavisle od seba, alebo navzdjom synchronizované
po definovanych krivkéch.

Aktudtory pre pohon vozika pouzivaju jeden z nasledujtcich prin-
cipov:
1. Gulockova/trapézova skrutka — servomotor,
2. Linedrny motor,
3. Ozubeny remen — remenice — servomotor.

Viyber vhodného aktuétora je vecou technického navrhu na zékla-
de informacif o aplikacii.

Na tomto mieste si Vdm dovolujeme dat do pozornosti aspon tri
druhy aktudtorov, ktoré su vyobrazené nizsie:
1. ET, ETH — ndhrada pneumatiky a hydrauliky,
2. PowerRod - aktudtory s linedrnymi motormi pre extrémne rychlu
manipulaciu,
3. LCB - aktudtory pre nenaroc¢né aplikacie.

b -
- A
.

n PRO AUTOMATIZACI, MERICi A REGULACNI TECHNIKU

B Polohovacie stoly - presné

Pre polohovanie pouzivaju jeden z nasledujtcich principov:
+ guldckova skrutka — servomotor/krokovy motor,
« linedrmy motor.
Pouzivaju sa vsade tam, kde sa vyzaduje presné polohovanie. Pre
odmeriavanie je mozné pouzit linedrny enkodér s rozlisenim az 0,1 pm.
Okrem vysokej presnosti su vsetky ostatné vlastnosti (popisané
vyssie) v zasade zhodné s beznymi aktudtormi, ako napr. spéjanie via-
cerych osi, synchronizované pohyby.
Presné polohovacie stoly sa najcastejsie pouzivaju v nasledujtcich
aplikaciach:
« montaz prvkoy,
- vkladanie/odoberanie prvkoy,
- laserové a iné znacenie,
+ nanasanie lepidla a inych materiélov, atd.
Na nizsie uvedenych obrazkoch st zobrazené nasledujice najcas-
tejsie pouzivané polohovacie stoly:
1. XR - polohovacie stoly s pohonom: krokovy motor, alebo servo-
motor,
2. LXR - polohovacie stoly s pohonom: linearny motor,
3. XE — ekonomické polohovacie stoly,
4. ZP200 - vertikdlne polohovacie stoly.
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B Polohovacie systémy

SliZia na polohovanie vo viacerych osiach. Pomocou spojenia via-
cerych aktudtorov alebo polohovacich stolov je mozné zabezpecit
polohovanie v dvoch osiach 2D, v troch osiach 3D alebo vo viacerych
osiach vratane rotdcii.

V ponuke méme pripravenych viacero polohovacich systémov pre
beznu ako aj preciznu manipuldciu. V pripade poZiadavky sme pripra-
veni navrhnut a dodat polohovaci systém Sity na mieru danej aplika-
cie, vratane integrdcie, instaldcie a oZivenia na mieste.

Medzi zékladné parametre polohovania/manipuldcie patria:

- rozsahy polohovania x, y, z, ¢, atd,

- hmotnost manipulovaného vyrobku,

-+ pocet a rozsah pracovnych cyklov za 24 hod., rok, atd.,
-+ pozadovana dynamika a presnost polohovania,

+ integrdcia s nadriadenym riadenim linky.

Pre manipuldciu pontdkame nasledujuiice polohovacie systémy:
1. GL — zdkladné 2D polohovacie systémy,

2. GR - zékladné 3D polohovacie systémy,
3. XRS - presné polohovacie systémy.

B Planétové prevodovky

Pri niektorych aplikacidch je vhodné pouzit pre napojenie servo-
motora s aktudtorom planétovu prevodovku. Planétova prevodovka
redukuje otacky a zvysuje kratiaci moment. Planétové prevodovky su
bezvolové, bezldrzbové a s dlhou Zivotnostou.

Ponukame dve rady prevodoviek vratane kompatibilného napoje-
nia na vsetky typy servomotorov (¥):

1. PS — priame prevodovky,
2. RS — uhlové prevodovky.
(*) vid. www.parker-eme.com/gear_Kkits

2/2011

Aktuality

>3
B Pohony a servoriadenia

Ponukame Siroku skélu pohonov a servoriadeni. Pohony Parker je
mozné riadit servoriadeniami od inych vyrobcov a naopak servoria-
denia Parker su schopné riadit pohony od inych vyrobcov.

Pohony
1. Servomotory $tandardné a do vybusného prostredia.

2. Torzné motory pre pohon extruderov a velkych rota¢nych stolov.
3. Linedrne motory.

4. Krokové motory.

5. Asynchrénne motory.

Servoriadenia

Servoriadenia su univerzélne, plne konfigurovatelné, doddvané
vratane optimalizacnych néstrojov, podporujice vsetky typy priemy-
selnych rozhranf.
1. Servoriadenia jednoosé, samostatné.
2. Servoriadenia viacosé s napdjacim modulom.
3. Riadenia krokovych motorov.

B Obchodno-technické sluzby

Nasim zékaznikom ponukame nasledujice sluzby:
. Specifikicia zadania so zékaznikom,
« technicky ndvrh riesenia, vypocty, overenie a testovanie,
+ optimalizacia cena ~ vykon ~ Zivotnost,
- realizécia projektov na kltu¢, dokumentécia,
« vzdialend sprava a dohlad,
« Skolenia obsluhy a udrzby,
« zarucny a pozarucny servis,
+ dostupnost ndhradnych dielov.

B Zaver

Dakujeme, ze ste si precitali nas clanok. Uvitame Vase hodnotenie,
ktoré ndm mozete poslat e-mailom. V pripade zaslania hodnotenia
Vam poskytneme jednorazovu zlavu z cennikovych cien na vyrobky
Parker Hannifin div. EME.

Dalie informécie najdete na:
www.automation.sk

www.parker-eme.com

Spoloc¢nost EMAC s.r.o. je distribUtorom a systémovym integrato-
rom vsetkych elektromechanickych divizil koncernu Parker Hannifin.
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